
PLATOS AUTOMÁTICOS 6 GARRAS AUTOCENTRANTES 3+3
6 JAW POWER CHUCKS SELF CENTERING 3+3				  
	

Accionamiento del plato mediante bicilindro hidraúlico con un colector 
rotativo de dos entradas.

Maxima fuerza de amarre para piezas de pequeño espesor y facilmente 
deformables.

Específico para piezas no perfectamente redondas evitando deformación.

					     		

Secuencial 3 garras autocentrantes + 3 flotantes.
Sequential 3 selfcentering jaws + 3 floating jaws.

Twin cylinder built in the body with a rotary manifold with two ports.	

Maximum Clamping force for small thickness and easily deformable piezes.

Specific for parts that are not perfectly round, avoiding deformation.
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